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RESUMO

A Rede Neural Kohonen com o auxilio do Filtro de Kalman associado a sistemas baseados na
Légica Fuzzy para o rastreamento de alvos moveis € avaliado neste trabalho. O objetivo € unir
a habilidade da l6gica difusa em lidar com informagdes que s3o a0 mesmo tempo imprecisas e
incertas, i.e., vaga, através da modelagem difusa para classificar as medidas para o uso do
Filtro de Kalman como possivel ferramenta preventiva, ao rastreamento de alvos mdveis
efetuado pelas Redes Neurais Artificiais Kohonen e analisar a eficiéncia do método escolhido.
A Rede Neural Kohonen, durante o treinamento, automaticamente adapta os pesos de seus
neurdnios de forma a unir os padrdes de entrada em grupos com caracteristicas semelhantes.
Assim quando a entrada é apresentada a rede, somente um neurdnio € atualizado e, para tanto,
existe um mecanismo que verifica qual neurdnio possui o peso que mais se aproxima do valor
da entrada, com isto, existe uma competi¢cdo entre eles. O neurénio vencedor € treinado para
que seus pesos se aproximem dos valores da entrada. Este processo é conhecido como
“winner-takes-all”. A distincia euclidiana entre o vetor de referéncia ao neurdnio e o vetor de
entrada € utilizada para medi¢do de semelhanca entre os neurdnios e o vetor apresentado a
rede. Desse modo ela consegue gerar neur6nios com pesos que gradualmente conseguem se
igualar as posi¢des nas quais o alvo esteve. Para classificar o posicionamento dos neurdnios é
usada a l6gica fuzzy. Ela € utilizada para transformar todos os pesos gerados ao longo da
trajetéria dos neurdnios em valores com diferentes graus de informacio e também em termos
lingiiisticos e faceis de identificar. Para saber onde o neurdnio se encontra sdo gerados os
graus de pertinéncia, usando o peso do neurdnio e as vdrias regides do campo visual. A
finalidade do filtro de Kalman € prever os futuros estados dinAmicos dos neurdnios para evitar
que estes mudem de trajetoria, assim esse filtro é tratado como uma ferramenta preventiva no
rastreamento, sendo usado como uma das componentes dos neurdénios, o que os forca a
competirem entre si levando em consideracdo a estimacdo feita pelo filtro de Kalman. Estudos
preliminares indicam que a abordagem escolhida para cumprir a proposta do trabalho é
adequada.
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