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RESUMO

O objetivo deste trabalho é investigar, desenvolver, formular ¢ comparar solucdes de
navegacio possiveis através do uso de medidas obtidas por receptores GPS, em ambiente
espacial. O GPS é um sistema de navegacio por satélites que tem como principio basico
determinar a posigio e velocidade tridimensionais € o tempo com alta precisdo, sendo seus
objetivos principais o auxilio & radionavega¢do em trés dimensdes com elevada precisdo de
posi¢io, navegacio em tempo real, cobertura global e rapida obtengdo das informagdes
transmitidas pelos satélites. Esse sistema fornece dois tipos de observaweis: os "pseudo-
ranges”, que sdo as medidas da distancia entre os satélites e o usudrio, ¢ a fase da portadora,
que € a diferenga entre a fase da portadora do satélite GPS recebida pela antena do receptor €
a fase do oscilador interno do receptor na época da medida. O nivel de preciséo da solugéo de
navegacio baseada em medidas GPS depende do tipo de medida coletada (tipo € qualidade do
receptor), da duracio em que as medidas foram coletadas e como ¢las foram modeladas e
processadas. Existem diferentes métodos para se obter solugdes de navegaciio através do GPS:
métodos algébricos, geométricos ¢ estatisticos. O método geométrico utiliza geometria
espacial entre a constelagio GPS e o usudrio para obter a solugdo; ¢ basicamente simples e
fornece uma estimativa inicial grosseira para a solu¢do de navegacfo, que pode ser refinada
posteriormente através dos outros métodos, ou através de filtros estatisticos. O método
algébrico de solugiio de navega¢ho usa relacdes algébricas entre as medidas GPS para
iterativamente obter a solucio; é computacionalmente eficiente e numericamente estivel. O
método estatistico utiliza redundincia de medidas para estatisticamente obter a melhor
solucgo. O trabalho mostra o desenvolvimento dos métodos, o equacionamento, bem como
uma comparagio preliminar entre os métodos analisados. Propde-se como continuagdo deste
trabalho, analisar ¢ comparar em termos de precisio e gasto computacional, um método
algébrico, um método geométrico ¢ um método estatistico, quando utilizados para
determinagéo de orbita em tempo real.
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